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d: J SYSTEMY NAPINAJACE

Ideg tego systemu jest zastapienie jednego duzego momentu,

potrzebnego do naprezenia klasycznego potgczenia gwintowego,

wieloma matymi momentami.

W tym celu w korpusie nakretki, lub tbie Sruby, wykonuje sie

.wianuszek” otworéw gwintowych o srednicy wielokrotnie mniejszej

od srednicy gwintu gtownego. Napinanie potaczenia realizowane jest

poprzez dokrecanie osadzonych w tych otworach Srub roboczych.

Sruby te maja $rednice od M6 do M20, a wiec mozna je z tatwoscia

dokreci¢ recznym kluczem dynamometrycznym.

Sity wywotane dokrecaniem Srub roboczych sumujg sie wywotujgc w :

rdzeniu $ruby takie samo naprezenie, jakie powstatoby przy e
prawidtowym dokreceniu gwintu gtéwnego w klasycznym potaczeniu.

Ta prosta idea zostata wsparta probami wytrzymatosciowymi i funkcjonalnymi, doborem odpowiednich materiatow oraz
srodkow smarnych - w efekcie otrzymano catg game elementow ztgcznych zapewniajacych odpowiednig wytrzymatosSc i
trwatosc.

Korzysci ptynace z zastosowania elementéw systemu napinaczy nie ograniczajg sie jedynie do ” %},
wielokrotnego zmniejszenia momentow potrzebnych do wywotania pozadanych naprezen - _ i
najistotniejsze z nich to: '
« brak wzglednego obrotu $ruby i nakretki podczas napinania potgczenia gwintowego, a co za
tym idzie brak zniszczen spowodowanych tarciem gwintow Sruby i nakretki;

« stabilnos¢ naprezenia sruby gtéwnej - relaksacja naprezen jest kompensowana przez
sprezystosc elementow systemu, a szczegdlnie przez rozprezanie sie Srub roboczych;

« rownomierne obcigzenie wszystkich nitek nakretki - pod wptywem rosngcego obcigzenia
nakretki systemu odksztatcajg sie w taki sposaob, ze wszystkie nitki gwintu gtéwnego sg <
obcigzone niemal jednakowo - w potgczeniu klasycznym obcigzenie to nie jest rownomierne i
wystepuje niebezpieczenstwo trwatego odksztatcenia najbardziej obcigzonych nitek;

« wydatne zmniejszenie pracochtonnosci montazu - dokrecenie kilku, kilkunastu, a nawet kilkudziesieciu srub
roboczych recznym kluczem dynamometrycznym trwa nieporéwnanie krdcej niz napinanie gwintu gtownego metodami
klasycznymi - czesto przy uzyciu ciezkich i nieporecznych urzadzen;

» pewno$¢ demontazu - potgczenia systemu NTB zawsze sie da zdemontowac w taki sposob, ze ani elementy
wchodzace w sktad potgczenia, ani elementy z nimi wspotpracujace nie ulegng uszkodzeniu - nawet po wieloletniej
eksploatacji;

« bardzo wysoka precyzja wywotania okreslonych naprezen w potaczeniu - doktadna kontrola momentu dokrecania
$rub roboczych, mate straty na skutek tarcia;

- dopuszczalna odchytka prostopadto$ci osi $ruby do powierzchni oporowej to 2° - kompensowana niejednakowym
wysunigciem $rub roboczych;




0/7/01

oYSTEMY NAPINAJACE
P

C-..-N

do mocowania elementow w potaczeniach rurowych L
a
e naprezenia w rdzeniu $ruby ~200 N/mm? 3 1 2
 temp. pracy -10 = +250°C N\ —\
e mozliwe inne wykonania i zarysy gwintow '—FEl-':—Ti—'—'A—S
gl s| o e HA1 S|
.
=
||
1- korpus nakretki ] e e \ B
2 - pierScien oporowy H
3 - $ruba robocza S
V4
o | o | w [ or | w n sW a DS s L
[mm] [szt] [mm]
PC-M36x4-N M36 93 38 T M10x1.25 6 1 5 93 5 56
PC-M39x4-N M39 95 38 80 M10x1.25 6 7 5 95 5 56
PC-M42x4.5-N M42 99 38 83 M10x1.25 8 1 5 99 5 56
PC-M45x4.5-N M45 102 38 86 M10x1.25 8 7 5 102 5 56
PC-M48x5-N M48 105 45 89 M12x1.25 6 9 6 105 6 67
PC-M52x5-N M52 m 45 93 M12x1.25 8 9 6 m 6 67
PC-M56x5.5-N M56 15 45 97 M12x1.25 8 9 6 15 6 67
PC-M60x5.5-N M60 19 45 101 M12x1.25 10 9 6 19 6 67
PC-M64x6-N M64 129 64 105 M16x1.5 6 12 8 129 8 94
PC-M72x6-N M72 137 64 m M16x1.5 8 12 8 137 8 94
PC-M80x6-N M80 145 64 2 M16x1.5 10 12 8 145 8 94
PC-M30x6-N M90 156 64 131 M16x1.5 12 12 8 156 8 94 7.55 185 1130
PC-M100x6-N M100 178 81 148 M20x1.5 10 16 1 178 10 n2 12.75 345 1410
PC-M110x6-N M10 188 81 158 M20x1.5 12 16 7 188 10 n2 13.00 355 1750
PC-M120x6-N M120 198 81 168 M20x1.5 14 16 1 198 10 n2 14.50 365 2090
PC-M125x6-N M125 203 81 173 M20x1.5 14 16 7 203 10 n2 15.00 395 2210
PC-M130x6-N M130 208 102 178 M20x1.5 16 16 12 208 10 138 19.00 370 2420
PC-M140x6-N M140 218 102 188 M20x1.5 18 16 12 218 10 138 20.25 390 2880
PC-M150x6-N M150 228 102 198 M20x1.5 20 16 12 228 10 138 21.25 400 3280
PC-M160x6-N M160 238 102 208 M20x1.5 24 16 12 238 10 138 2250 385 3790

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysoko$é nakretki | DT - ér. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo¢ érub roboczych | SW - szerokosc 6-kgta | a - szezelina | DS - ér. pierécienia oporowego
|' S - grubo$¢ pierécienia oporowego | L - wysoko$c catkowita | Mnom - moment dokrgcania §rub roboczych | Fnom - sita napinajaca potgczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54
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0/7/02
oYSTEMY NAPINAJACE

PC-..-Y

zamiennik nakretek szesciokatnych - klasa wtasnosci 10 -
a
e naprezenia w rdzeniu $ruby ~500+900 N/mm:z 3 1 =T 2
e temp. pracy -10 = +250°C \

e mozliwe inne wykonania i zarysy gwintow S

]I1
l‘o
|
a8
n
Fé)

gl g8lal  p——— el d
b4
c
|
1- korpus nakretki - E_l'._ ''''' l_',,_L
2 - pierscien oporowy __H
3 - $ruba robocza S
(O VO IVIVIIVIY
b [ m | ow [ or | w n Sw a DS S L waga Mnom Fnom
[mm] [szt] [mm] [kql [Nm] [kN]
PC-M16x2-Y M16 34 16 25 M6 6 5 6 32 3 33 012 14 110
PC-M20x2.5-Y M20 38 17 29 M6 8 5 5 38 4 34 0.5 14 145
PC-M22x2.5-Y M22 4 7 31 M6 8 5 5 4 4 34 0.17 14 145
PC-M24x3-Y M24 47 24 36 M8x1 6 6 6 47 4 ["A 0.30 36 215
PC-M27x3-Y M27 51 24 39 M8x1 8 6 6 50 5 45 0.37 36 285
PC-M30x3.5-Y M30 b4 24 42 M8x1 8 6 6 53 5 45 0.38 36 285
PC-M33x3.5-Y M33 63 32 48 M10x1.25 8 8 8 63 5 58 0.72 7 455
PC-M36x4-Y M36 66 32 51 M10x1.25 8 8 8 66 5 58 0.79 72 455
PC-M39x4-Y M39 72 32 54 M10x1.25 10 8 8 70 5 58 0.97 7 570
PC-M42x4.5-Y M42 76 32 57 M10x1.25 12 8 8 73 5 58 110 72 685
PC-M45x4.5-Y M45 84 38 63 M12x1.25 10 10 10 81 6 68 1.26 131 875
PC-M48x5-Y M48 85 38 66 M12x1.25 10 10 10 85 6 68 154 131 875
PC-M52x5-Y M52 94 38 70 M12x1.25 12 10 10 90 6 68 1.80 131 1050
PC-M56x5.5-Y M56 98 38 T4 M12x1.25 12 10 10 94 6 68 193 131 1050
PC-M60x5.5-Y M60 109 59 83 M16x1.5 10 14 13 106 8 99 3.90 315 1580
PC-MBLx6-Y M6 13 59 87 MI6x15 10 n 5 m 8 %9 410 315 1580
PC-M68X6-Y M68 m 59 9 MI6x15 1 1 3 m 8 99 430 315 1900
PC-M72x6-Y M72 Al 59 95 M16x1.5 12 14 13 120 8 99 450 315 1900
PC-M76x6-Y M76 132 1 02 | M6xi5 16 1 n 127 8 99 5.60 315 2530
PC-M8OX6-Y 480 133 61 03 | M6x15 16 n n 27 8 99 5.40 35 2530
PC-ME5X6-Y M85 139 1 08 | M5 16 1 n 137 8 99 580 315 2530
PC-MIOXE-Y M0 158 gl m | M20x15 2 m n 151 10 125 1030 645 3150
PC-MI00XG-Y | M0 168 8 129 | mooas 1 7 n 160 10 125 110 645 3670
PC-MTIOX6-Y MTI0 178 gl 139 | M2oa5 6 m n m 10 125 1210 645 4200
PC-MI20G-Y |  MI20 189 81 1 | Moxs 18 17 1 19 10 125 1310 645 4700
PC-M125x6-Y M125 194 81 154 M20x1.5 18 7 14 190 10 125 13.70 645 4700
PC-MI30G-Y | MI30 205 9% B9 | M0xi5 | 20 17 16 202 10 140 17.60 645 5250
PC-MIAONG-Y | MI4O 215 9% 89 | M20x15 n 17 16 215 10 140 18.80 645 5750
PC-MISOXG-Y |  MI50 25 9% m | moas | 2 17 16 25 12 142 2010 645 5750
PC-MIBOXS-Y |  MI6O 235 107 183 | Mo0xi5 2% m 3 235 12 162 2450 645 6300

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokos¢ nakretki | DT - ér. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szozelina | DS - ér. pierécienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | L - wysoko§¢ catkowita | Mnom - moment dokrgcania érub roboczych | Fnom - sita napinajaca potaczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




0/7/03
oYSTEMY NAPINAJACE

.-R2

zamiennik nakretek szesciokatnych powyzej M100 L
a
e naprezenia w rdzeniu $ruby ~80+270 N/mm? 3 1 2
 temp. pracy -10 + +250°C N \

e mozliwe inne wykonania i zarysy gwintow I

i"
gl
|
il
ll.
A

sl &l o e el &
b
=
L
1- korpus nakretki ' @',— ''''' [_',:_
2 - pierscien oporowy b
3 - $ruba robocza 5
v 4 VIV
b [ m | ow [ or | w n W a DS S L waga Mnom Fnom
[mm] [szt] [mm] [kql [Nm] [kN]
PG-M110x6-R2 M10 164 61 133 16 n 172 10 101 7.00 215 1740
PG-M120x6-R2 M120 17 61 143 18 n 179 10 101 790 215 1960
PG-M125x6-R2 M125 182 61 148 18 1l 190 10 101 8.25 215 1960
PG-M130x6-R2 M130 186 81 153 20 4 190 10 124 10.50 240 2420
PG-M140x6-R2 M140 196 81 163 20 14 202 10 124 1.00 240 2420
PG-M150x6-R2 M150 205 81 173 24 4 215 10 124 n.7% 240 2930
PG-M160x6-R2 M160 215 81 183 24 14 227 12 126 12.75 240 2930
PG-M170x6-R2 M170 225 81 193 24 4 225 12 126 13.00 240 2930
PG-M180x6-R2 M180 235 81 203 HiExt5 24 1 14 235 12 126 13.50 240 2930
PG-M190x6-R2 M190 245 81 213 24 4 245 12 126 14.25 240 2930
PG-M200x6-R2 M200 255 81 223 24 14 255 12 126 14.75 240 2930
PG-M210x6-R2 M210 256 81 233 24 4 265 12 126 15.50 240 2930
PG-M220x6-R2 M220 275 81 243 24 14 275 12 126 16.00 240 2930
PG-M230x6-R2 M230 285 81 253 24 4 285 12 126 16.75 240 2930
PG-M240x6-R2 M240 295 81 263 24 14 295 12 126 17.25 240 2930
PG-M250x6-R2 M250 305 81 273 24 4 305 12 126 18.00 240 2930

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokodé nakretki | DT - ér. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szozelina | DS - ér. pierécienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | L - wysoko$¢ catkowita | Mnom - moment dokrgcania §rub roboczych | Fnom - sita napinajaca potgczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




0/7/04
oYSTEMY NAPINAJACE

PM-..-R

do mocowania elementow w potaczeniach ruchowych L
a
 temp. pracy -10 + +250°C 3 1 2
e mozliwe inne wykonania i zarysy gwintow _\El- . Pg— 2
&l & o e g
[=
n
1- korpus nakretki — B
2 - pierScien oporowy H
3 - $ruba robocza S
V4 VY.
o | o | w [ or | w n sw a DS s L waga | Mnom | Fnom
[mm] [szt] [mm] [kg] [Nm] [kN]
PM-M16x2-R M16 34 16 25 M6x0.75 4 4 2 32 3 27 0.10 1 59
PM-M20x2.5-R M20 38 16 29 M6x0.75 6 4 2 38 4 28 0.15 1 89
PM-M22x2.5-R M22 41 16 31 M6x0.75 6 4 2 4 4 28 0.15 1 89
PM-M24x3-R M24 b 16 33 M6x0.75 8 4 2 43 4 28 0.15 1 120
PM-M27x3-R M27 50 24 39 M8x1 6 6 6 50 5 42 0.30 26 155
PM-M30x3.5-R M30 53 24 42 M8x1 6 6 6 53 5 42 0.35 26 155
PM-M33x3.5-R M33 59 24 45 M8x1 8 6 6 59 5 42 0.45 26 210
PM-M36x4-R M36 66 32 51 M10x1.25 6 7 1 66 5 56 0.70 46 225
PM-M39x4-R M39 70 32 54 M10x1.25 8 7 il 70 5 56 0.80 46 300
PM-M42x4.5-R M42 75 32 57 M10x1.25 8 7 1 73 5 56 0.90 46 300
PM-M45x4.5-R M45 83 38 63 M12x1.25 8 9 10 81 6 64 1.35 94 510
PM-M48x5-R M48 85 38 66 M12x1.25 8 9 10 85 6 64 140 94 510
PM-M52x5-R M52 91 38 70 M12x1.25 8 9 10 90 6 64 155 94 510
PM-M56x5.5-R M56 96 38 T4 M12x1.25 8 9 10 94 6 64 170 94 510
PM-M60x5.5-R M60 102 38 8 M12x1.25 10 9 10 100 6 64 190 94 640
PM-MB4x6-R M64 m 53 87 M16x1.5 8 12 12 n2 8 87 3.40 225 920
PM-MB8x6-R M68 n 53 91 M16x1.5 8 12 12 n7 8 87 3.55 225 920
PM-M72x6-R M72 120 56 95 M16x1.5 8 12 9 120 8 87 3.70 225 920
PM-M76x6-R M76 132 56 100 M16x1.5 12 12 9 127 8 87 4.65 225 1370
PM-M80x6-R M80 132 56 103 M16x1.5 12 12 9 127 8 87 440 225 1370
PM-MB85x6-R M85 137 56 108 M16x1.5 12 12 9 137 8 87 470 225 1370
PM-M30x6-R M90 145 59 m M16x1.5 16 12 13 137 8 94 5.45 225 1830
PM-M100x6-R M100 157 61 123 M16x1.5 16 12 n 151 10 96 6.45 225 1830
PM-M110x6-R M10 7 7 139 M20x1.5 12 16 9 172 10 n2 10.75 465 2290
PM-M120x6-R M120 189 81 149 M20x1.5 16 16 1 179 10 n2 12.00 465 3050
PM-M125x6-R M125 194 81 154 M20x1.5 16 16 7 190 10 n2 12.50 465 3050

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysoko§c nakretki | DT - ér. podziatowa | DJ - gwint éruby roboczej | n - ilo§¢ rub roboczych | SW - szeroko$c B-kata | a - szczelina | DS - ér. piercienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | L - wysoko$c catkowita | Mnom - moment dokrgcania érub roboczych | Fnom - sita napinajaca potaczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




07/05
oYSTEMY NAPINAJACE

--RA

do mocowania elementow w potaczeniach ruchowych L
a
 temp. pracy -10 + +250°C 3 1 2
e mozliwe inne wykonania i zarysy gwintow @ 253
=1 N
gla|oe| F——— el &
=
c
e
1- korpus nakretki 5 1 TS
2 - pier$cien oporowy H
3 - $ruba robocza S
YA
o | o | W [ or | 0 n W 2 DS s L
[mm] [szt] [mm]
PM-M20x2.5-RA M20 40 20 30 M6x0.75 8 4 3 39 5 25
PM-M22x2.5-RA M22 L4 20 33 M6x0.75 8 b 3 44 5 25
PM-M24x3-RA M24 48 24 36 M6x0.75 10 4 3 48 5 29
PM-M27x3-RA M27 54 21 4 M8x1 8 6 3 53 6 33
PM-M30x3.5-RA M30 60 27 45 M8x1 8 6 3 60 6 33
PM-M33x3.5-RA M33 66 33 50 M8x1 10 6 5 63 6 39
PM-M36x4-RA M36 72 38 54 M10x1.25 8 1 6 70 8 46
PM-M39x4-RA M39 78 38 59 M10x1.25 10 1 6 76 8 46
PM-M42x4.5-RA M42 84 42 63 M10x1.25 12 1 6 82 8 50
PM-M4bx4.5-RA M45 90 45 68 M12x1.25 8 9 6 90 10 55
PM-M48x5-RA M48 96 48 72 M12x1.25 10 9 8 95 10 58
PM-M52x5-RA M52 104 48 78 M12x1.25 12 9 8 104 10 58
PM-M56x5.5-RA M56 n2 58 84 M12x1.25 12 9 8 n2 10 68
PM-M60x5.5-RA M60 120 64 90 M16x1.5 10 12 9 120 12 76 4.60 225 1140
PM-MB4x6-RA MB4 128 64 96 M16x1.5 10 12 9 128 12 76 5.35 225 1140
PM-M68x6-RA M68 136 70 102 M16x1.5 12 12 9 136 12 82 6.40 225 1370
PM-M72x6-RA M72 144 70 108 M16x1.5 12 12 8 144 12 82 730 225 1370
PM-M76x6-RA M76 152 80 4 M16x1.5 14 12 8 125 12 92 9.00 225 1600
PM-M80x6-RA M80 160 80 120 M16x1.5 14 12 14 160 12 92 10.10 225 1600
PM-M90x6-RA M30 170 86 130 M16x1.5 16 12 9 170 12 98 .70 225 1830
PM-M100x6-RA M100 190 102 145 M20x1.5 12 16 10 190 16 8 17.40 470 2310
PM-M110x6-RA MM0 209 102 160 M20x1.5 14 16 10 209 16 8 2110 470 2690
PM-M120x6-RA M120 228 102 174 M20x1.5 14 16 10 228 16 8 25.50 470 2690
PM-M125x6-RA M125 238 102 181 M20x1.5 16 16 10 238 16 8 21.70 470 3070

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokos¢ nakretki | DT - ér. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szczelina | DS - ér. piercienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | L - wysoko§¢ catkowita | Mnom - moment dokrgcania érub roboczych | Fnom - sita napinajaca potaczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




0/7/06
oYSTEMY NAPINAJACE

PM-..-T

do mocowania elementow w potaczeniach ruchowych L
a
e naprezenia w rdzeniu $ruby ~450+700 N/mm? 3 1 2
 temp. pracy -10 + +250°C = =%
e mozliwe inne wykonania i zarysy gwintow ] _ _:___v__l__z_q
N
& af o e Hala
1- korpus nakretki I E‘h— ''''' — N
2 - pierscien oporowy H
3 - $ruba robocza S

OO IVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIIVIVIVIY

o [ o | w [ om ] w n sw a DS s L waga | Mnom | Fnom
[mm] [szt] [mm] [kg] [Nm] [kN]
PM-MIB2-T me 34 18 2 M6 4 5 8 3 3 33 o W 73
PM-M2025T | M2o 38 18 2 M6 8 5 6 38 4 34 014 W 10
pr-m2esT | M2 4 18 31 M6 8 5 8 4 4 34 016 W 10
PM-124x3-T M24 4 18 33 M6 8 5 6 53 4 34 019 W 145
PH-M27x3-T M1 50 2 39 Mx1 8 8 8 50 5 45 035 36 24
PM-M3035-T | M30 53 2 4 Mx1 8 8 6 53 5 45 037 36 24
PH-M33G5T | M3 59 2 45 Mx1 8 8 8 59 5 45 0.48 36 285
PM-M36x4-T M36 66 32 5 | m0d.2s5 8 8 8 66 5 58 076 7 343
PH-M3xt-T M3 70 32 s [ moazs [ g 8 8 0 5 58 0.90 72 451
PH-MiDST | Ma 75 32 57 | moxs 8 8 8 7 5 58 101 7 451
PM-MST | M4g 83 38 63 [ mazs [ 8 10 10 g1 8 68 123 31 700
PH-MA8Y5-T M4g 85 38 66 | mas 8 10 10 85 8 68 150 131 700
PM-152x5-T M52 g 38 0 | mas | 8 10 10 %0 8 68 164 31 700
PM-MSBG5ST | M5B % 38 7 | mxs [ w0 10 10 9 8 68 196 131 875
PM-MB055-T | MO 102 38 EEEEEEE 10 10 100 8 68 204 31 875
PM-MB4x6-T M4 3 53 87 MIBx1.5 8 1 1 m 8 9 365 315 1270
PH-M6BY6-T M8 m 53 g MIBx1.5 8 W 1 m 8 2 385 315 1270
PH-M72x6-T M72 120 56 % MIBx1.5 8 1 9 120 8 9 4,00 315 1270
PM-M766-T M76 132 56 100 | mexs 12 W g 7 8 2 510 315 1900
PM-180x6-T 1180 132 56 03| Meus 12 1 9 7 8 9 480 315 1900
PM-M85x6-T M85 137 56 108 | mexs 12 W g 137 8 2 510 315 1900
PM-M90K6-T 190 145 59 3 MIBx1.5 16 1 13 137 8 9 6.00 315 2530
PH-MI00x6-T [ MI00 157 51 5 | MBas 1 W 1 151 0 101 7.00 315 2530
PH-MTIOXB-T Mo m 79 B9 | moxs [ w i 16 m 10 125 140 845 3150
PM-MI20x6-T | 120 189 g1 w9 | moxs [ i 1 0 0 125 13.00 845 4200
PM-MIZ5x6-T | 125 194 g1 56 | moxs [ i 1 190 10 125 1350 845 5200
PM-MIS0XB-T | M130 205 9 59 | moxs [ i 18 202 0 140 150 845 4700
PM-MAOXB-T | M1 25 9 9 | moxs [ 20 i 16 25 10 140 18.70 845 5250
PM-MIS0X6-T | IS0 25 9 m [ moxs | i 18 225 B 142 20,00 845 5250
P-MIBOX6-T |  MI6O 234 107 189 | moxs | 2 7 23 234 B 162 2410 845 6300

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokoS¢ nakretki | DT - §r. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szczelina | DS - ér. pierécienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | L - wysoko§¢ catkowita | Mnom - moment dokrgcania érub roboczych | Fnom - sita napinajaca potaczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




0/7/07
oYSTEMY NAPINAJACE
PM

-.TL

zamiennik nakretek szesciokatnych - klasa wtasnosci 4 "a -
e naprezenia w rdzeniu $ruby ~150+220 N/mm? 3 1 2
. o SwW
e temp. pracy -10 + +250°C =3
e mozliwe inne wykonania i zarysy gwintow - E']:—ﬂ“i"{s I
 tylko 6 Srub roboczych N
sl gloe|  |—- -S| a
=
1- korpus nakretki ' @T'_'F—f — 1
2 - pierScien oporowy H
3 - $ruba robocza S
V4 VO IVIIVIIVY
o [ o | w [ om ] w n sw a DS s L waga Mnom Fnom
[mm] [szt] [mm] [kl [Nm] [kN]
PM-M36x4-T M36 57 17 45 M6x1 5 5 55 6 36 0.30 14 10
PM-M39x4-T M39 60 17 48 M6x1 5 5 59 6 36 0.30 14 1o
PM-M42x4.5-T M42 70 22 54 M8x1 6 8 70 6 46 0.55 36 215
PM-M4bx4.5-T Mab 73 22 57 M8x1 6 8 69 6 46 0.55 36 215
PM-M48x5-T M48 76 24 60 M8x1 6 6 76 6 46 0.65 36 215
PM-M52x5-T M52 80 24 64 M8x1 6 6 78 6 46 0.70 36 215
PM-M56x5.5-T M56 91 28 n M10x1.25 8 1 86 6 52 110 n 340
PM-MBOx5.5-T M60 95 28 75 M10x1.25 6 8 7 94 6 52 120 n 340
PM-MB4x6-T M64 99 32 79 M10x1.25 8 8 98 6 58 1.35 n 340
PM-M68x6-T M68 103 32 83 M10x1.25 8 8 100 6 58 140 n 340
PM-M72x6-T M72 m3 38 89 M12x1.25 10 10 n2 6 68 210 130 520
PM-M76x6-T M76 m 38 93 M12x1.25 10 10 16 8 70 2.30 130 520
PM-M80x6-T M80 2 38 97 M12x1.25 10 10 120 8 70 2.40 130 520
PM-M85x6-T M85 140 45 108 M16x1.5 14 1 137 8 83 415 260 790
PM-M30x6-T M0 145 45 3 M16x1.5 14 il 137 8 83 430 260 790
PM-M100x6-T M100 155 45 123 M16x1.5 14 1 151 8 83 470 260 790

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokoS¢ nakretki | DT - §r. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szczelina | DS - ér. pierécienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | L - wysoko§¢ catkowita | Mnom - moment dokrgcania érub roboczych | Fnom - sita napinajaca potaczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




0//08
oYSTEMY NAPINAJACE

PN-..-M

do ustalania potozenia tozysk

 temp. pracy -10 = +250°C
e mozliwe inne wykonania i zarysy gwintow

3 . )
Ds

] 4
1- korpus nakretki I i /[N ]
2 - pierscien oporowy ,ﬂJ
3 - $ruba robocza s
4 - wkret dociskowy -t
VIV IVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVI .
o [ o | w [ ot | w n sw a DS s oL L waga | Mnom | Fnom
[mm] [szt] [mm] [kg] [Nm] [kN]
PN-M3OXIS-M | M30X5 | 50 10 39 | Mex0Ts § 3 4 50 3 Mex07s [ 13 0.0 25 39
PN-M35XI5-M | M35XI5 | 55 10 w | Mex0.T5 § 3 4 5 3 Mex07s | 13 015 25 3
PN-M4OXLE-M [ M4OXL5 7 12 52 Mgx1 § 4 4 7 4 M8x1 16 035 § 70
PN-M4SXIS-M | MusxI5 | 75 12 57 Mgx1 § 4 4 7 4 M8x1 1 035 § 70
PN-M5OXLE-M | M5OS| 78 12 62 Mgx1 § 4 4 78 4 M8x1 16 035 § 70
PN-MEBX2-M | M52 84 12 67 Mgx1 § 4 4 84 4 M8x1 1 0.40 § 70
PN-MEOX2-M | MBOX2 90 12 7 Mgx1 § 4 4 90 4 M8x1 16 0.45 § 70
PN-MBBX2-M | M52 9% 12 7 Mgx1 § 4 4 % 4 M8x1 1 0.45 § 70
PN-MTOX2-M | M70x2 [ 100 12 82 Mgx1 § 4 4 100 4 M8x1 16 050 § 70
PN-MTB-M | M75x2 104 12 87 Mgx1 § 4 4 104 4 M8x1 1 050 § 70
PN-MBOX2-M | MBOX2 | 109 18 95 | moxizs § 5 § 109 5 M8x1 23 0.75 10 95
PN-MBSX2-M | M85K2 15 18 100 | mox.2s § 5 § i 5 M8x1 23 0.80 10 95
PN-MOOX2-M | MIOX2 9 18 105 | mox.2s § 5 § 9 5 M8x1 23 085 10 95
PN-MOBX2-M | MI5X2 126 1 0 | Moxss 8 5 § 126 5 M8x1 2% 100 10 125
PN-MIOOX2-M | MI0Ox2 [ 131 19 | M0x.2s 8 5 § 131 5 M8x1 2% 105 10 125
PN-MIOBX2-M | MIOSX2 | 138 1 20 | mox2s 8 5 § 138 5 M8x1 2% 115 2 150
pN-tmox2-M | mmox2 | 150 2 128 | m2a.25 8 § 8 150 6 moxi2s | 28 175 19 205
PN-MTBX2-M | MiBX2 | 155 2 133 | m2a.25 8 § 8 155 § moxi2s | 28 185 19 205
PN-MI20x2-M | Mi20x2 [ 169 2 138 | M2a.25 8 § 8 159 6 moxi2s | 29 190 19 205
PN-MIZ5x2-M | Mi2ex2 | 164 23 W3 | m2a.25 8 § 8 164 § moxi2s | 29 200 19 205
PN-MI3OX2-M | MiBO2 [ m 2% wg | m2azs | 2 § 8 i 6 Moxi25 | 30 220 16 260
PN-MI3BX2-M | MIZBX2 | 176 2% B | m2as | w2 § 8 176 § Moxi2s | 30 230 1 260
PN-MIGOX2-M | MsOx2 | 182 2% B8 | m2azs [ 0 § 8 182 6 Moxi25 | 30 245 16 260
PN-MusX2-M | Miwsx2 | 186 2% 8 | m2as | w2 § 8 186 § Moxi2s | 30 245 1 260
PN-MIS0X2-M | MISOX2 | 190 2% 88 | m2a2s [ 02 § 8 190 6 Moxi2s | 31 255 16 260
PN-MISEX3-M | MISGX3 | 195 2% | m2as [ w2 § 8 19 8 moxi2s | 33 280 1 260
PN-MIBOX3-M | MIBOX3 [ 213 77 85 | Mi6xis 8 8 8 713 8 M2x25 | 35 425 39 320
wigksze rozmiary na zyczenia

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokoS¢ nakretki | DT - §r. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szczelina | DS - ér. pierécienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | L - wysoko§¢ catkowita | Mnom - moment dokrgcania érub roboczych | Fnom - sita napinajaca potaczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




0/7/09
oYSTEMY NAPINAJACE

.-B8

zamiennik $rub z them N a / SW
szesciokatnym

1 T 1
* naprezenia w rdzeniu $ruby -—%—I-—-—-—l—-—% /
~400+650 N/mm? [ 7
e temp. pracy -10 = +250°C .
e mozliwe inne wykonania oraz  © ] Z I kG
zarysy gwintow

1- korpus $ruby ! & nx D,
2 - pierscien oporowy
3 - $ruba robocza

VT IVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIIVIVIVIIVIIVIIE .

o [ o | w [ ot | w n sw a DS s swi Lk |wagal=100] tnom | Fnom
[mm] [szt] [mm] [kg] [Nm] [kN]
Ps-MiBx2-B8 | M6 31 18 2 16 4 5 4 30 3 8 32 0.28 W 73
PS-M20x2.5-B8 | M2 35 18 2 B 8 5 4 35 4 10 33 042 14 109
Ps-Ma3-B8 | M2u 4 18 30 16 8 5 4 41 4 10 33 0.60 W 146
PS-MX3-B8 | M7 45 23 35 MBx] 8 8 7 45 5 13 45 081 3 190
PS-M30x3.5-B8 | M3 50 23 38 MBx] 8 8 7 50 5 13 4 100 36 24
PS-M33:35-B8 |  M33 57 28 43 | moas | 6 8 7 57 5 7 52 140 60 285
PS-M3x4-B8 |  M33 60 28 4 | moas | 6 8 7 60 5 9 52 160 70 333
PS-M39u-B8 |  M39 63 28 49 | moazs | 8 8 7 63 5 9 52 180 B4 408
PS-Ma2us5-B8 | a2 66 28 52 | moazs [ s 8 7 66 5 9 52 200 7 457
PS-M4Bx45-B8 | M5 5 37 5 [ mxs [ 8 10 7 75 8 9 B4 280 100 535
PS-MaBxG-B8 | M8 78 31 60 | m2a2s | 8 10 7 78 8 24 84 310 B 605
PS-M52588 | M52 82 37 g | m2a2s [ w0 10 7 82 8 30 B4 350 10 735
PS-M56x5.5-B8 |  Msb 86 31 68 | m2a2s [ w0 10 7 86 8 30 84 430 125 835
PS-M60x5.5-B3 | M6 %0 37 | mxs| n 10 7 %0 8 30 B4 450 123 985
PS-MLx6-B8 |  MB4 103 48 0 | meas | s W 0 103 8 30 83 6.20 235 950
PS-MBx6-B8 | M6 107 48 g« | meas | 8 14 10 107 8 36 83 7.00 m | 1090
PS-MT6-B8 | M2 m 48 88 | meas [ w0 W 0 m 8 36 83 750 5 | 130
PS-MTBX6-88 | M76 116 48 © | meas | n 14 10 116 8 36 83 ss0 | 230 | 190
PS-MB0XE-B8 |  M8O 120 56 TEE W g 120 8 36 2 00 [ 20 [ w0
PS-M90x6-B8 | M9 130 56 08 | mexs | 1 14 g 130 8 48 2 nso | 250 | 200
Ps-Mi00x6-B8 | MO0 | 18 60 w | moas | 1w 7 0 148 10 55 % 70 | 50 | 2540
PS-MMOXG-B8 [ MM 158 60 B0 | mooas | 7 10 158 10 55 % 1950 | 500 | 2850
Ps-Mi206-88 | M0 [ 0 B4 w | moas | 7 B 0 10 55 05 | 2330 | s0 | 3380
PS-MI25x6-B8 | M25 175 B4 ws | moas |6 7 B 175 10 55 05 | 2480 | 560 | 3650
Ps-Mi306-88 | 30 | 180 76 w0 | mooas | 7 B 180 10 65 m [ sus0 [ w0 [ 3950
ps-M0x6-B8 | M0 | 190 76 w0 | meoas | 20 7 B 190 10 65 me | 3330 | se0 | 4550
ps-Mis0x6-B8 | Ms0 | 200 76 m | moas [ 20 7 B 200 10 65 ms [ ama0 [ eoo [ 4880
ps-MiBox6-B8 | M0 | 210 76 0 | meoas | 20 7 B 20 10 65 me | 020 | 50 | 5280

*Dtugosc catkowita $ruby oraz dtugo$¢ gwintu do ustalenia

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokoS¢ nakretki | DT - §r. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szczelina | DS - ér. pierécienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | Lk - wysoko$c catkowita tha | Mnom - moment dokrecania $rub roboczych | Fnom - sita napinajgca potgczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




0/7/10
oYSTEMY NAPINAJACE

.-Bl2

zamiennik $rub z them N\ a /

szesciokatnym ! ]
* naprezenia w rdzeniu Sruby B /
~500+850 N/mm? i
e temp. pracy -10 = +250°C B
e mozliwe inne wykonania oraz &g & E = | 1 2|2
zarysy gwintow
S 1 p— =] b

1- korpus Sruby & nxD,
2 - pierscien oporowy
3 - $ruba robocza

(VT IVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIIVIIVIVIVIVIVIIVE

o [ o | w [ ot | w n sw a DS s swi Lk |wagal=100] tnom | Fnom

[mm] [szt] [mm] [kg] [Nm] [kN]

PS-M20x2.5-B8 | M2 35 18 26 16 8 5 4 35 4 10 33 042 W 146
PS-M2i3-B8 | 24 4 18 30 B 8 5 4 4 4 10 33 0.60 34 202
PS-Mx3-B8 | M7 45 23 35 MBx] 8 8 7 45 5 13 4 081 34 mn
PS-M30x3.5-B8 | M3 50 23 38 MBx] 10 8 7 50 5 13 45 100 3 31
PS-M33:35-B8 | M33 57 28 53 | moazs | s 8 7 57 5 m 52 140 B4 408
PS-M3x4-B8 |  M33 60 28 4 | moass |0 8 7 60 5 9 52 160 B4 508
PS-M394-B8 |  M39 63 28 9 | moas | n 8 7 63 5 9 52 180 60 570
PS-Ma2ia5-B8 | a2 66 28 52 | moazs | n 8 7 66 5 9 52 200 8 845
PS-M4Bi45-B8 | M5 75 31 5 [ mws [ w0 10 7 75 8 9 84 280 T 760
PS-MaBx5-B8 | M8 78 37 0 | m2a2s | w0 10 7 78 8 2 B4 310 128 855
PS-Ms2i5-B8 | M52 82 31 g | m2as | n 10 7 82 8 30 84 350 124 995
PS-M56x5.5-B8 |  MSb 86 37 68 | m2a2s | n 10 7 86 8 30 B4 430 14 995
PS-MG0X5.5-B8 | M6 % 31 1 | mxs | w 10 7 % 8 30 84 450 124 1160
PS-MLx6-B8 |  MB4 103 48 0 | mexs | 10 W 0 103 8 30 83 6.20 260 1310
PS-M6Bx6-B8 | M6 107 48 g« | meas [ w0 W 0 107 8 36 83 7.00 295 | 1480
PS-MTE-B8 | M2 m 48 88 | meas | m W 0 m 8 36 83 750 280 | 1690
PS-MT6x6-B8 | IM76 116 48 2 | mms | W 0 116 8 36 83 8.40 m | 1900
PS-M80xE-B3 | 180 120 56 % | meas | w W g 120 8 36 2 010 | 300 o
PS-M90x6-B8 | M9 130 56 08 | mexs | w W 9 130 8 48 2 EHIERED

*Dtugosc catkowita sruby oraz dtugo$c¢ gwintu do ustalenia

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokoS¢ nakretki | DT - §r. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szczelina | DS - ér. pierécienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | Lk - wysoko$c catkowita tha | Mnom - moment dokrecania $rub roboczych | Fnom - sita napinajgca potgczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




07/11
oYSTEMY NAPINAJACE

PS-..-J

2
zamiennik nakretek szesciokatnych niskich
 temp. pracy -10 = +250°C
e mozliwe inne wykonania oraz zarysy gwintow
=Y =1
c

1- korpus nakretki
2 - pierscien oporowy L
3 - Sruba robocza

VI IVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIIVIIVIVIE .

o [ o | w [ om ] w n sw a DS s L waga | Mnom | Fnom
[mm] [szt] [mm] [kg] [Nm] [kN]
Ps-Ma0x25-J | M2 53 15 32 Mx1 8 4 4 53 4 9 015 1 67
ps-M2sd | M2 47 18 34 Mx1 8 4 4 45 5 2 0.20 10 g1
PS-M243-J M24 50 18 36 Mx1 8 4 4 48 5 2 0.20 1 89
PS-M27x3-J M1 53 18 39 Mx1 10 4 4 50 5 2 025 10 100
PS-M30x35-J | MBD 60 2 55 | moazs |8 5 8 59 5 26 040 2 135
PS-M3335-J | M3 63 2 5 | moazs [ w0 5 6 63 5 2 0.40 19 165
PS-M36x4-J M33 69 2 s [ mazs [ g 8 7 69 5 33 0.65 35 190
PS-M3914-J 139 75 2 5 [ mazs | 0 8 7 75 5 33 0.80 38 255
Ps-taaeisd | ma g1 2 60 | ms [ w 8 7 78 5 33 0.90 39 315
PS-Muia5J | M4 84 2 S 8 7 g1 8 34 100 39 315
PS-MA815-J M4g 01 31 7 MiBx1.5 8 8 8 9 8 37 165 9 380
PS-M5215-J M52 101 33 75 MIBx1.5 8 8 8 % 8 39 165 9 380
PS-Msbi55-J | Ms6 13 33 79 MIBx1.5 12 8 8 106 8 39 205 9 570
PS-MBOX5S-J | 16D m 33 83 MIBx1.5 12 8 8 106 8 39 215 9 570
PS-MBixG-J M4 121 33 87 MIBx1.5 12 10 8 120 8 4 245 9 570
PS-MB8x6-J M8 138 38 v [ mws [ v 10 8 125 8 48 350 145 0
PS-M72x6-J M72 151 38 0 | moas | w 10 8 138 8 48 450 185 910
PS-M76x6-J M6 151 38 w0s | moas | n 10 8 138 8 48 435 175 860
PS-M30X6-J 1180 158 38 09 | moas | n 1 8 15 0 48 495 185 910
PS-M90x6-J 190 0 51 125 M2tx2 12 12 1 160 10 B 7.20 280 1160
PS-MI00KE-J | 1100 180 53 135 M24x2 12 1 1 1 0 63 775 280 1160
PS-MM0x6-J Mo 190 59 145 M2tx2 16 12 1 190 10 9 9.5 280 1550
Ps-Mi206-) | m20 202 59 155 M24x2 1 1 1 202 0 9 10.25 280 1550
PS-MI25¢6-J 125 205 59 160 M2tx2 16 12 1 202 10 9 10.25 280 1550
PsMB06-J | 30 20 59 165 M24x2 1 1 1 202 0 9 10,50 280 1550
Ps-M0x6-J | Mo 21 59 175 M2tx2 16 12 1 25 B m .75 280 1550
Ps-Mis0x6-J | S0 230 59 185 M24x2 1 1 1 225 B 7 12.25 280 1550
PS-MIB0x6-J | 6O 240 59 195 M2tx2 16 12 1 240 B m 13.25 280 1550

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokoS¢ nakretki | DT - §r. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szczelina | DS - ér. pierécienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | L - wysoko§¢ catkowita | Mnom - moment dokrgcania érub roboczych | Fnom - sita napinajaca potaczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




07/12
oYSTEMY NAPINAJACE

.~JX

zamiennik nakretek szesciokatnych niskich - kl. wtasnosci 8 .__. a 1
« temp. pracy -10 + +250°C — {i&:}ﬂ-ﬁ'—g

e mozliwe inne wykonania oraz zarysy gwintow

nxD

1- korpus nakretki A
2 - pierscien oporowy L
3 - Sruba robocza

VI IVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIIVIIVIVIE .

o [ o | w [ om ] w n sw a DS s L waga | Mnom | Fnom
[mm] [szt] [mm] [kg] [Nm] [kN]
PS-M20x25-X | M2o 4 18 32 Mx1 4 4 4 53 4 2 0.20 1 86
Ps-M25UX | M2 47 18 34 Mx1 4 4 4 45 5 2 025 1 8
PS-M2t3-JX M24 50 18 36 Mx1 8 4 4 48 5 2 025 1 130
PS-M27x3-JX M1 56 18 39 Mx1 8 4 4 50 5 2 030 1 170
PS-M30X35-JX [ M30 63 2 55 | moazs |8 5 4 59 5 2 050 7 25
PS-M3335-UX | M33 69 2 5 | moazs [ w0 5 4 63 5 28 0.60 7 210
PS-M36x4-JX M33 7 30 s [ mazs [ g 8 7 69 5 35 0.85 32 345
PS-M39x4-JX 139 80 30 5 [ mazs | 0 8 7 75 5 35 095 30 405
Ps-Mada5-UX | M4 88 30 60 | m2as [ 10 8 7 78 5 35 120 36 485
PS-MuBK45-JX | M4B %0 30 63 | ms [ w0 8 7 g1 8 36 125 38 510
PS-MA48x5-JX M4g 01 38 7 MiBx1.5 8 8 8 9 8 44 200 75 620
PS-M5215-JX M52 107 38 75 MIBx1.5 10 8 8 % 8 44 2.5 8 700
PS-M5BxG5-JX | MsB 13 38 79 MIBx1.5 10 8 8 106 8 44 245 74 760
PS-MB0XG5-JX | MO 120 38 83 MIBx1.5 10 8 8 106 8 44 275 3 860
PS-MBx6-JX M4 126 42 87 MIBx1.5 12 8 8 120 8 50 340 % mo
PS-MBBx6-JX M8 145 48 v [ mws [ v 10 8 125 8 54 490 130 1330
PS-M72x6-JX M72 151 48 0 | moas | w 10 8 138 8 54 540 135 1380
PS-M76x6-JX M6 158 52 w0s | moas | n 10 8 138 8 60 8.40 185 1900
Ps-MaOX6-JX | M8 162 52 09 | moas | n 10 8 15 0 62 8.45 185 1900
PS-M90x6-JX 190 m 84 125 M2tx2 12 12 1 160 10 74 955 260 210
PS-MI00xE-JX | MI0O 182 76 135 M24x2 W 1 1 1 0 86 1125 275 2730
PS-MMONG-JX | MO 202 79 145 M2tx2 16 12 1 190 10 89 1450 295 3340
PS-MI206-JX | M2 208 79 155 M24x2 1 1 1 202 0 89 175 295 3340
PS-MI25x6-JX | Mi2s 24 79 160 M2tx2 16 12 1 202 10 89 15.25 295 3340
PS-MI306-JX | 130 24 9 165 M24x2 18 1 1 202 0 01 16.00 295 3760
PS-MI0K-JX | M40 21 9 175 M2tx2 18 12 1 25 B 103 18.75 295 3760
PS-MIS06-JX |  MIs0 2 % 185 M24x2 2 1 1 225 B 107 18.00 290 4110
PS-MIBOK6-JX | 16O 240 % 195 M2tx2 20 12 1 240 B 107 19.25 290 4110

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokoS¢ nakretki | DT - §r. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szczelina | DS - ér. pierécienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | L - wysoko§¢ catkowita | Mnom - moment dokrgcania érub roboczych | Fnom - sita napinajaca potaczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




07/13
oYSTEMY NAPINAJACE

PS-..-M

czopach watow (DIN1448) —

 temp. pracy -10 = +250°C
e mozliwe inne wykonania oraz zarysy gwintow s
=

mocowanie elementdéw na stozkowych i\ 3 a
.
T

1/'/.||

1- korpus nakretki | H]
2 - pierscien oporowy
3 - $ruba robocza L
4 - bolec ustalajacy

(VT IVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIIVIIVIVIVIVIVIIVE

onws | o [ o | w [ or | w n sw 2 DS s L waga | Mnom | Fnom
[mm] [mm] [szt] [mm] [kg] [Nm] [kN]
PS-45-1 ot | moe [ 2 50 | moazs | 6 5 4 70 5 2% 058 19 93
PS-50-N 250 | mes | 75 2 55 | moazs | 8 5 4 69 5 % 059 7 0
PS-B5-1 o5 | M3 | 80 2 60 | moazs | 8 5 4 76 5 2% 070 2 132
PS-60-N 260 | m23 | 90 2 66 | maa2s | 8 8 5 g1 8 3 115 30 163
PS-65-1 o | mo3 [ 9 26 n | mas | s 8 5 % 8 32 135 35 192
PS-70-1 on | mes [ 00 2 % | m2azs | w0 8 5 9 8 3 140 33 m
PS-75-M o | mes [ 105 26 g | maazs | 10 8 5 105 8 32 160 31 253
PS-80-N 280 | msews | 108 2 g | mazs | n 8 5 106 8 33 160 35 286
PS-85-N o5 | meee | 2 89 [ mazs | w 8 5 106 8 33 175 35 329
PS-90-N 290 | mewa | 133 2 % | meas | 8 8 8 123 8 35 260 90 365
PS-95-1 2% | mews [ w0 2 03 | meas | w0 8 8 134 8 35 3,00 79 400
PS-100-N om | mx [ w 2 05 | meas | w0 8 8 138 8 35 3.0 90 459
PS-10-M om | meoxs | 1 31 ms | meas [ w 8 8 15 8 39 365 % 552
PS-120-M o [ meoe | 184 31 29 | moxs [ 10 0 8 160 10 4 565 165 840
PS-130-M on0 | mooe [ 194 34 6 | moas | n 0 8 m 10 4 655 165 70
PS-140-M ouo | mooe | o 34 we | moas | n 0 8 m 10 4 810 180 890
PS-150-M on0 [ mos [ o 36 6 | moas | 0 8 224 10 48 0os [ w5 | 1000
PS-160-M om0 | mosx | o 4 13 | moas | 6 0 8 202 10 52 9.0 175 1150
PS-170-M om | mosx | 233 44 m [ moxs [ 0 8 202 10 54 1120 175 1290
PS-180-1 on0 [ Mmeos | 250 44 13 | moas | 20 0 8 215 10 54 s | 180 170
PS-190-M o [ meos | 250 55 w | mwa |6 B 2 20 2 67 600 | 300 | 1650
ps200- | @0 | meoxe | 265 55 ws | omse | B 12 240 2 67 640 | 200 | 1800
ps220-n | @no | meos | 304 55 2 | w2 | B 2 20 © o7 | ma | 36 275

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokoS¢ nakretki | DT - §r. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szczelina | DS - ér. pierécienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | L - wysoko$c catkowita | Mnom - moment dokrgcania §rub roboczych | Fnom - sita napinajaca potgczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54
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oYSTEMY NAPINAJACE

.-aJ

zamiennik $rub z them walcowym i L: 2 1
* do M60 - klasa 8.8 | J /
* powyzej M60 - 42CrMo4 — B /

Dy

* naprezenia w rdzeniu Sruby 7
~450+600 N/mm?
e temp. pracy -10 + +250°C ol - 7 I e 1 a8
e mozliwe inne wykonania
oraz zarysy gwintow | fEE==
2N L_b _

1- korpus $ruby H
2 - pierscien oporowy S nx D,
3 - $ruba robocza

( VTV IVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIY )

o [ o | w [ or | w n sw a DS s SWi Lk |wagal=00[ Mnom | Fnom
[mm] [szt] [mm] [kg] [Nm] [kN]
Ps-Ma0x2.5-5J | 2o 3 i w | meors |8 3 3 3 4 0 2 035 45 9
PS-M2225-5) | M2 35 7 % [ M0 | w0 3 3 35 4 0 2 0.45 45 115
Ps-Mamd-s) | a4 38 19 8 | mexors | n 3 3 38 4 0 2 055 45 140
PSMIG-SS | M7 4 19 5 | mears [ w 3 3 4 5 0 2 065 45 140
PS-M30x3.5-5J | M3 45 2 3 Mx1 10 4 4 45 5 0 28 085 1 25
PS-M33:35-5) | M3 50 23 38 Mx1 1 4 4 50 5 0 2 105 1 255
psM3bs-s) | M3 | 565 2 % | moas |0 5 5 55 8 19 33 135 20 315
PS-M39us-s) | 139 59 2 g [ moazs | n 5 5 59 8 19 33 160 2 380
Ps-Madhs-s) | a2 63 2 50 | moas | n 5 5 63 8 19 33 180 20 380
PS-Mai45-s) | M5 9 38 5 | ms | n 8 5 69 8 19 44 235 33 530
Ps-Magxe-sJ | Mg 72 38 8 | m2as | w2 8 5 72 8 19 44 265 37 600
PS-M525-5) | M52 76 38 2 [ ms | n 8 5 76 8 19 44 3.0 39 630
PS-M56x65-5) |  Msb 84 38 6 | ms | n 8 5 84 8 19 44 370 39 630
PS-M60x5.5-5J | 160 88 38 0 | m2as | 8 5 88 8 19 44 410 39 740
Ps-Mpx6-sJ | MB4 97 51 1 | meas | n 8 10 97 8 19 59 570 75 90
PS-Mex6-sJ | M6 104 51 2 | meas | n 8 10 104 8 19 59 8.55 86 1060
PSMT6SS | M2 108 51 6 | meas | 8 10 108 8 19 59 715 83 1200
PS-MTBN6-S) | M7 4 51 9 | meas | 8 10 4 8 19 59 8.00 9 1360
PS-MB0xE-sJ | 180 m 51 o [ meas | . 8 10 m 8 19 59 8,60 %0 1490
PS-M90xE-sJ | M9 131 76 08 | moas | 10 10 131 10 19 86 1Bo0 | s 1970
Ps-Mooxe-sy | Mmoo | w4 76 me | moas [ w 10 10 14 10 19 86 825 | 15 210

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokoS¢ nakretki | DT - §r. podziatowa | DJ - gwint ruby roboczej | n - ilo§¢ $rub roboczych | SW - szerokosc 6-kata | a - szczelina | DS - ér. pierécienia
oporowego | S - grubo$c pierécienia oporowego | Lk - wysoko$c catkowita tha | Mnom - moment dokrecania $rub roboczych | Fnom - sita napinajgca potgczenie

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54
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oYSTEMY NAPINAJACE

.-X8

wspotpraca z elementami systemow napinajacych L\

e naprezenia w rdzeniu $ruby ~450+700 N/mm?2
 temp. pracy -10 = +250°C
e mozliwe inne wykonania oraz zarysy gwintow

Dy
D,
D

~0.2xD
1- korpus nakretki b S
2 - pierScien oporowy '

- Bx @12 x @12

(VT IVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIY )

o | o | & | m | on sw DS s L waga Fnom Fmax
[mm] [mm] kgl [kN] [kN]
PS-M20x2.5-X8 M20 35 1 30 8 2 38 4 2 010 10 140
PS-M24x3-X8 M24 52 2 31 10 33 45 4 2 015 145 187
PS-M27x3-X8 m21 47 3 40 1 36 50 5 28 020 24 285
PS-M3013.5-X8 M30 52 2 43 1 39 56 5 30 0.25 24 285
PS-M3313.5-X8 133 57 2 47 13 42 63 8 34 040 285 380
PS-M36x4-X8 M33 62 31 53 1 48 69 8 3 050 343 451
PS-M39x4-X8 139 66 33 56 15 51 7 8 39 0.60 457 610
PS-M4214.5-X8 M42 73 38 62 17 56 76 8 4 075 457 10
PS-MABK4.5-X8 n4s 7 38 84 18 57 g1 8 44 05 700 935
PS-MA48x5-X8 M4g 3 4 7 19 B4 86 8 47 110 700 935
PS-M5215-X8 M52 88 44 74 2 67 9 8 50 125 700 935
PS-M56x5.5-X8 M6 97 48 80 2 7 100 8 54 160 875 1160
PS-M60x5.5-X8 60 105 51 84 23 76 0 8 59 205 875 1160
PS-MBLx6-X8 M4 m 54 8 2% 80 120 8 62 235 1270 1690
PS-M7246-X8 M7 125 61 9 2 %0 130 8 9 315 1270 1690
PS-M76x6-X8 176 132 84 109 30 - 138 10 74 420 1900 2530
PS-MBOXE-X8 Mg 139 68 120 3 - 145 0 78 5.20 1900 2530
PS-M90x6-X8 M90 156 76 135 3 - 160 10 86 710 2530 3380
PS-MI00XE-X8 Moo 7 85 150 40 - 180 0 % 970 2530 3380
PS-MTIOX6-XB Mo 191 9 165 44 - 202 10 104 13.00 3150 4200
PS-MI2046-X8 120 208 102 180 48 - 25 B i 16.75 4200 5600
PS-MI25x6-XB MI25 28 108 188 51 - 21 B 120 19.50 4200 5600
PS-MI3046-X8 MI30 226 m 195 52 - 234 B 123 225 4700 6300
PS-MI4046-X8 M140 243 9 20 56 - 253 B 131 26.25 5250 7000
PS-MI5046-X8 M50 260 7 25 60 - o B 139 3175 5250 7000
PS-MIB0K6-X8 MI60 28 136 240 B4 - 290 B 148 3875 6300 8400

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokos¢ nakretki | D2 - ér. 6-kata | SW - szeroko$c 6-kata | DS - ér. pierécienia oporowego | S - grubosc pierécienia oporowego | L - wysoko$c catkowita | Fnom -
moment nominalny dokrecania | Fmax - moment maks. dokrecania

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54
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oYSTEMY NAPINAJACE

.-X8

wspotpraca z elementami systeméw napinajacych i
-klasa wtasnosci 10 N

e naprezenia w rdzeniu $ruby ~500+900 N/mm?
temp. pracy -10 = +250°C
mozliwe inne wykonania oraz zarysy gwintow &'\ &'| ©

~0.2xD
1- korpus nakretki ¥ S
2 - pierscien oporowy '

-6x @12 x @12

(VT IVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIVIY )

o | o | & | m | on sw DS s L waga Fnom Fmax
[mm] [mm] kgl [kN] [kN]
PS-M20x2.5-X12 M20 35 1 30 8 2 38 4 2 010 145 185
PS-M2Lx3-X12 M24 52 2 31 10 33 45 4 2 015 25 285
PS-M27x3-X12 m21 47 3 40 1 36 50 5 28 020 285 380
PS-M30x3.5-X12 M30 52 2 43 1 39 56 5 30 0.25 285 380
PS-M3313.5-X12 133 57 2 47 13 42 63 8 34 040 455 610
PS-M36x4-X12 M33 62 31 53 1 48 69 8 3 050 455 10
PS-M39x4-X12 139 66 33 56 15 51 7 8 39 0.60 570 760
PS-MA244.5-X12 M42 73 38 62 17 56 76 8 4 075 685 915
PS-MA4Bx4.5-X12 n4s 7 38 84 18 57 g1 8 44 05 875 o
PS-MA481G-X12 M4g 3 4 7 19 B4 86 8 47 110 875 o
PS-M5215-X12 M52 88 44 74 2 67 9 8 50 125 1050 1400
PS-M5615.5-X12 M6 97 48 80 2 7 100 8 54 160 1050 1400
PS-MBO0X5.5-X12 60 105 51 84 23 76 0 8 59 205 1580 2100
PS-MBx6-X12 M4 m 54 8 2% 80 120 8 62 235 1580 2100
PS-M72x6-X12 M7 125 61 9 2 %0 130 8 9 315 1900 2530
PS-M76x6-X12 176 132 84 109 30 - 138 10 74 420 2530 3370
PS-MBOXE-X12 Mg 139 68 120 3 - 145 0 78 5.20 2530 3370
PS-M90K6-X12 M90 156 76 135 3 - 160 10 86 710 3150 4200
PS-MIDOx6-X12 Moo 7 85 150 40 - 180 0 % 970 3670 4900
PS-MTI0X6-X12 Mo 191 9 165 44 - 202 10 104 13.00 4200 5600
PS-MI2046-X12 120 208 102 180 48 - 25 B i 16.75 4700 6300
PS-MI25x6-X12 MI25 28 108 188 51 - 21 B 120 19.50 4700 6300
PS-MI30x6-X12 MI30 226 m 195 52 - 234 B 123 225 5250 7000
PS-MIA0K6-X12 M140 243 9 20 56 - 253 B 131 26.25 5750 7700
PS-MIS016-X12 M50 260 7 25 60 - o B 139 3175 5750 7700
PS-MIB0K6-X12 MI60 28 136 240 B4 - 290 B 148 3875 6300 8400

D - gwint | D1 - ér. zewngtrzna | H - wysokos¢ nakretki | D2 - ér. 6-kata | SW - szeroko$c 6-kata | DS - ér. pierécienia oporowego | S - grubosc pierécienia oporowego | L - wysoko$c catkowita | Fnom -
moment nominalny dokrecania | Fmax - moment maks. dokrecania

ZERKOPOL SP. Z 0.0. WWW.ZERKOPOL.PL

UCZNIOWSKA 34| 03-112 WARSZAWA | +48 22 811 53 54




